(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)

'H

8.

TIOFi1T—%
TIOFa1xT—%
E—445—TL -
E—445—TL -

FHaRV4%—%E m1 N1

BRT—TII
CC—LinkH5—J)axb4

- E—41)—F
-TIva—41)—F
ayhbo—54
FOFazT—54
Iyva—44—7J)L-arta—34
I a—F7—=TIL-FTIOFaT—454{l

XA-TC1 controller
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