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          保 証 期 間   ご購入後１年間 

 

１．この製品は、お買い上げ日より１年間保証しております。 

製造上の欠陥による故障につきましては、無償にて修理いたします。 

なお、修理は弊社工場持ち込みにての対応となります。 

      ２．保証期間内でも下記事項に該当する場合は除外いたします。 

        ａ 取扱説明書に基づかない不適当な取扱い、または使用による故障 

        ｂ 電気的、機械的な改造を加えられた時 

        ｃ 動作回数または衝突回数が 12 万回を超える部品の消耗 

        ｄ 火災、地震、その他天災地変により生じた故障、損傷 

        ｅ その他、当社の責任とみなされない故障、損傷 

      ３．本保証は日本国内でのみ有効です。 

      ４．保証は納入品単体の保証とし、納入品の故障により誘発される損害は 

        保証外とさせていただきます。 

 

 

ＳＵＳ株式会社 
https://www.sus.co.jp/ 

 

お問合せは、Snets 営業までお願い致します。 

 

〒439-0037 

静岡県菊川市西方 53   TEL：0537-28-8700 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

製品改良のため、定価・仕様・寸法などの一部を予告なしに変更することがあります。 

 

2025.04 第 1.0 版 
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１．はじめに 

 

この度は、アブソーバストッパをお買い上げ頂き有り難うございます。 

 

本取扱説明書は本機の取り扱い、運転方法等について詳細に説明してありますので、 

よくお読みになり正しく御使用されますようお願いいたします。 

設置後は、本書を製品の近くで保管し、製品を扱う全員の方が定期的に見るようにしてください。 

 

本取扱説明書に記載されている内容は製品改良の為、予告無しに変更する事があります。 

最新の情報は、当社ホームページをご覧ください。 https://fa.sus.co.jp/ 

 

 

■ ■ １．１ 付属品について ■ ■ 

 

製品がお手元に届きましたら、付属品の確認をお願いします。 

 

    □ アブソーバストッパ 本体           

 

 

    

                                                     

 

 

 

 

 

 

 

 

    □ コントローラ               □ テスト用スイッチケーブル        
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■ ■ １．２ 安全にお使いいただくために ■ ■ 

 

安全にお使いいただくために、よくお読みになり正しくお使いください。 

以下に示す内容は、お客様や他の人への危害、財産への損害を未然に防止するためのものです。 

 

     ！  警告 

 

     ！  注意 

 

 

■■■■■  警  告  ■■■■■ 

●本書に記してあること以外の取り扱い・操作は原則として、「してはならない」と解釈して下さい。 

●人命に関わる装置には使用できません。 

●作業される場合は、必ず電源を切った後に行ってください。 

●濡れた手でコントローラを触らないでください。感電の恐れがあります。 

●本機・コントローラは不燃物に取り付けてください。火災の原因になります。 

●各コネクタには仕様に合った電圧以外は印加しないでください。また、極性を間違えないように 

して下さい。 

●通電中や電源 OFF 後は、本機・コントローラが高温になっている場合があります。 

触れないで下さい。 

●本機・コントローラの分解や改造は行わないで下さい。 

●本機・コントローラを廃棄する場合は、一般産業廃棄物として処理して下さい。 

 

■■■■■  注  意  ■■■■■ 

●本機・コントローラは精密機器です。落下させたり、強い衝撃を与えたりしないようにして下さい。 

●コントローラはモータ駆動用に高周波のチョッピング回路を有しています。 

そのため、外部にノイズを発生しており、計測器や受信機などの微弱信号を扱う機器に 

影響を与える可能性があり、同一の装置で使用されるには、問題が発生する場合があります。 

  ●本機は、停電時の保持機構を有しておりませんので、 

突然の停電などによりストローク限まで予期しない動作をする可能性があります。同様に、 

本機動作中に電源を遮断した場合、ストローク限まで予期しない動作をする可能性があります。 

●本機は外力等により、ロッドがセンサを越えた位置まで動かされた 

場合、正常に動作できない場合があります。 

  ●本機・コントローラには、緊急に停止させる非常停止機能はありません。緊急時に動作を瞬時に停

止させる事が必要な場合は、電源を遮断するなどの処理を、お客様にてご用意下さい。 

 

 

 

この表示は、「死亡または重傷などを負う可能性が想定される」

内容です。

この表示は、「傷害を負うまたは物的損害が発生する可能性が

想定される」内容です。
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２. 概要 

 

◆ アブソーバストッパは、ＤＣモータでロッドを駆動させ、搬送ラインに流れる物体を 

止めたり流したりすることを目的とした駆動ユニットです。 

  従いまして、ロッドの動作方向に対する位置決めの用途及び発生推力を期待しての使用 

  はできません。 

 

◆ アブソーバストッパ本体側面はＧＦ接合形状になっているため、ＧＦの標準コネクタで 

取付け出来ます。 

 

◆ コントローラ底面にＧＦ接続用爪があり、ＧＦにはめ込んで取付出来ます。 

 

◆ 難しい設定は一切不要で、電源を入れてスイッチを押すだけで動作が出来ます。 

 

◆ 操作スイッチを接続して人が操作することや、センサーを接続して起動信号として 

  使うことで設備の自動化を容易に行えます。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

基本構成 

アブソーバストッパ 

スイッチボックス 

コントローラ 

AC アダプタ 

※オプション 
※オプション 
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３．アブソーバストッパ本体 

 

■ ■ ３．１ 各部の名称 ■ ■  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

樹脂ローラ 

モータケーブル 

レバー 

ロッド 

ボディ(ＧＦ接続部) 

モータ 

動作方向シール 

ブラケット 

動作端ＬＳ 

 
レバーピン 

アブソーバロッド 

ヘッド部 

グリス 

ギヤカバー 
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■ ■ ３．２ 本体の取り扱い ■ ■ 

 本体を設置する前の取り扱いとして、次の点に注意してください。 

 

  ①持ち運ぶときはボディ部分を持って下さい。 

  ケーブル類（モータ、センサ類）を引っ張らないで下さい。 

 ②本体を落としたり、ボディ・モータ・ギヤカバーに衝撃を与えたりしないで下さい。 

 ③モータケーブルやコネクタ、センサケーブルを引っ張ったり、ねじったりしないで下さい。 

  ④本体を置くときにはコネクタ部を下側にしないで下さい。 

   断線やコネクタの破損の原因となります。 

⑤長時間、本体を強い磁場・強い磁気を帯びた物体のそばで保管することはやめて下さい。 

⑥アブソーバロッドと、レバーのピンの間のグリスが塗布されていることを確認してください。

グリスが塗布されていない状態で動作させると製品寿命が低下してしまう恐れがあります。 

 

取付条件 

装置へはＧＦ接続部を利用して、２８ｍｍタイプのＧＦコネクタ 

（マルチコネクタ、ダブルコネクタ、クロスコネクタ等）でＧＦやＧＦと 

同じ形状を持った相手に取り付けてください。 

 

ワークについて 

 本機の対象ワークは重量２０ｋｇ、速度４００ｍｍ/ｓまでとなっております。 

 使用範囲を超えた重量、速度で使用すると破損の恐れがあります。 

 詳しくは４.使用方法に記載しておりますので、ご確認ください。 

 

配線について 

モータケーブルは通常の線材ですので、この部分のケーブル及びコネクタを 

常時屈伸させたり、可動ダクト等に収容したりすることは避けて下さい。 
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■ ■ ３．３ 保守・点検の方法 ■ ■ 

 

保守・点検のために本体に触れる場合は必ず電源を切った状態で行ってください。 

 

３．３．１  保守点検項目と実施時期 

①始業点検にて、レバーピンとアブソーバロッドの間にグリスが塗られていることを 

確認してください。 

       

②定期的に、レバーピンとアブソーバロッドの接触部のグリスを確認・清掃・塗付をして

ください。 

 

グリスが喪失した状態でご使用を続けた場合、レバーピンの異常摩耗などにより、 

正常に動作できなくなる可能性があります。 

 

定期点検時にはレバーピン、アブソーバロッドの古いグリスをアルコールのついた柔らか

い布で清掃を行った後、新しいグリスを塗付してください。グリスを塗布する際はピンの

表面一面にグリスが塗られているようにしてください。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

清掃前 清掃後 グリス塗付後 
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３．３．２  使用グリス 

レバーピンに塗布するグリスはリチウムグリスＮｏ．２です｡ 

相当する製品として各社より次の製品名で市販されております｡ 

メーカ グリス名称 

出光興産 

協同油脂 

シェルルブリカンツジャパン 

新日本石油 

出光興産 

シェルルブリカンツジャパン 

新日本石油 

ダフニーエポネックスグリース№2 

マルテンプ LRL 

ガダス S2 

エピノックグリース AP2 

ダフニーグリース XLA＊ 

アルバニアグリース HVQ＊ 

エピノック 203K2＊ 

 

 

必ずリチウム系のグリスをご使用下さい｡ 

フッソ系のグリスを混入しますとリチウム系グリスと化学反応を起こし 

機械を損傷させます｡ 

低温下（１０℃以下）でご使用されるときは ＊ がついたグリスを選定下さい。 

 

３．３．３  外部の清掃 

周囲にほこり・異物が散乱している場合は、まずこれらを払って除去してから本機の清掃を 

行います。本体を清掃する場合は、柔らかい布等で汚れを拭いて下さい。 

汚れが甚だしい時は、アルコールを柔らかい布等に含ませて、軽く拭き取ります。 

石油系溶剤は、樹脂や塗装面を傷めるので使用しないで下さい。 
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３．３．４  ヘッドの交換 

本製品のヘッド部分は消耗品です。定期的な交換が必要になります。 

レバーピンの出代(１ｍｍ)を定期的に確認し、ピンの出代(０～１ｍｍ)が残っていること

を確認ください。交換せずに使用すると、レバーが正常に動作できなくなる可能性があり

ます。 

 

 

 

 

 

 

 ヘッドを交換する際には十分なスペースを確保して作業をしてください。 

 ヘッド左右にあるヘッド固定用の皿ボルトと、セットスクリューを取り外してください。  

アブソーバロッドの清掃を行ってください。 

(３.３.１保守点検項目と実施時期を参考) 

 

 

 

 

 

 

ヘッドを取り外した際、ラックの上部に挿入されているアルミ板を落とさないように 

注意してください。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

新品のヘッドを用意し、レバー部分を前側に倒しながら、ヘッド下面の穴にロッドを 

突き当ててください。穴位置とロッドのタップが重なる位置でＭ４皿ボルトを入れて 

固定してください。その後、対面のセットスクリューを固定してください。 

 ヘッドの取付後、レバーピンとアブソーバロッドにグリスを塗布してください。 

アルミ板 

レバーピン

の出代 

交換目安 １ｍｍ 

樹脂ローラをカバーに向けて取付けてください 

樹脂ローラ 

ギヤカバー 
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４．使用方法  

 

■ ■ ４．１ 本体の取付 ■ ■ 

 

グリーンフレームで組んだ架台にクロスコネクタ等を使って取り付けます。 

    流れてきたワークが樹脂ローラに当たる向きに取付てください。     

 

     

     

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

※ワーク重量が 5kg、又は衝突速度 300mm/sec を超えるときは、 

結合を 2箇所以上にして、相手の結合部材はグリーンフレームハード等の 

 高剛性フレームを使用してください。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

グリーンフレームハード 

(Item No.GFF-019） 

グリーンフレームハード 

(Item No.GFF-019） 

ハードフレーム用 

マルチコネクタ 

インナー型 

(Item No.GFJ-F24） 

クロスコネクタ 

(Item No.GFJ-A11A） 

ワーク進行方向 

衝撃が大きい場合の取付例 
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■ ■ ４．２ ＬＳ位置の調整 ■ ■ 

 

前進・後退の停止位置は、それぞれの動作端ＬＳの位置を調整して 

変えることができます。 

ＬＳは２ヶ所のビスを＋ドライバーでゆるめることで動かせるようになります。 

ＬＳを動かすときは、リード線を引っ張ったり、ＬＳとリード線の根元が屈曲したりしない 

ように注意してください。 

ＬＳを調整したあとは確実にビスを締めて固定してください。締め付けが甘いとストッパが 

受ける衝撃・振動ですぐにゆるんでしまいます。また、強く締めすぎるとＬＳの樹脂ボディ 

を破損してしまいます。 

＊Ｍ２ビスの推奨締め付けトルク：０．１５Ｎ・ｍ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

前進端ＬＳ 

後退端ＬＳ 

前進 

後退 

１６ｍｍ以上 

間隔を空けて 

下さい 
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■ ■ ４．３ 対応可能ワーク ■ ■ 

 

樹脂ローラの接触するフラット面が１０ｍｍ以上確保できるワークを使用してください。 

フラット面が１０ｍｍ以下になると樹脂ローラがワークに乗り上げロッドが 

下降できなくなる恐れがあります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

樹脂ローラの中心がワーク底面から３ｍｍ以上、上になるような位置関係に 

配置してください。 

樹脂ローラの接触位置が低いと、レバーが後部に倒れず、ワークの下に潜り込む恐れが 

あります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

樹脂ローラ以外でワークを受けないで下さい 

 

ワークの高さ 

ワーク底面からローラ中心まで 

３ｍｍ以上確保する。  

 

ワーク進行方向 

接触面 

接触面 

！ 注意 

接触面 

１０ｍｍ以下 

下降できなくなる恐れあり 
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■ ■ ４．４ 使用範囲について ■ ■ 

 

アブソーバストッパが吸収できる衝撃は、荷重２０ｋｇ、速度４００ｍｍ/ｓｅｃまで 

となります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

・本機は図の直線で囲まれた範囲内のワークにお使い頂けます。 

・使用推奨範囲であっても、ワークの形状/材質によってはワークの跳ね返りや停止位置の 

ずれが発生する場合があります。 

 

 

・本機はワークを停止させることを目的とした製品です。 

ワークを押す・引く等の動作には使用できません。 

     

    ・レバーにワークを乗せ続けるとアブソーバの劣化につながる恐れがあります。 

     長時間(数週間)ワークを乗せ続けないで下さい。 

使用推奨範囲 

使用可能範囲 

！ 注意 
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５．コントローラ 

■ ■ ５．１ 各部の名称 ■ ■ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

番号 名 称 内  容 

① ＧＦメカコネクタ アブソーバストッパ本体に接続します 

② 電源コネクタ 電源ＤＣ２４Ｖ入力 ＡＣアダプタを接続します 

③ タイマー設定トリマー 

１．前進指令安定時間を設定します 

２．後退指令安定時間を設定します 

３．戻り動作開始を遅らせる時間を設定します  

  動作パターン４・５で使用します 

④ スイッチコネクタ スイッチボックス または、スイッチケーブルを接続します 

⑤ 機能切替 機能を選択するスイッチです ＊使用しません 

⑥ 速度設定トリマー 
１．後退速度を設定します 

２．前進速度を設定します 

⑦ 動作パターン切替 動作パターンを選択するスイッチです 

⑧ 外部出力コネクタ 外部出力コネクタです 外部機器とのインターフェイス用 

⑨ ＧＦ接続用爪 ＧＦにはめ込み取付ることができます 

⑩ 両面テープ台座 固定用両面テープ用台座です 

② 

 
④ 

⑥－１ 

⑦ 

⑨ 

⑤ 

 
⑧ 

① 

⑩ 

③－２ 

③－１ 

③－３ 

⑥－２ 
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■ ■ ５．２ 設置方法 ■ ■ 

 

５．２．１ コントローラの設置 

 

コントローラの設置について、次の注意事項を守りご使用下さい。 

◆ 直射日光があたる場所での使用は避けてください。  

    ◆ コントローラの内部に異物が入らないようにしてください。 

    ◆ 高温・多湿、ホコリ、鉄粉、切削油等の粉塵が多い場所での使用は避けてください。 

 

本体のケーブルが届く範囲にあるＧＦ（または適当な位置 

に新たに設置）にコントローラ底面の接続爪をはめ込んで 

取り付けます。 

このとき付属している固定用両面テープか、結束バンドなど 

を使いコントローラを装置に固定してください。また、コン 

トローラと本体間のケーブルや、コントローラから出る電源 

ケーブル、配線も結束バンドなどで装置に固定してください。 

 

コントローラや周囲のケーブルは設置場所がメカ本体に近いため、本体が受ける衝撃で

コントローラが脱落したり、遊んでいるケーブルに力が働きコネクタ根元で屈曲・断線

を引き起こしたりする可能性があります。 

 

５．２．２ コントローラへの配線 

 

   メカ本体、コントローラ、スイッチボックスやＡＣアダプタの配線を以下のように 

   行ってください。 

   配線を行う際は、必ず電源を遮断した状態で行ってください。 

 

   ①メカ本体とコントローラの接続 

    メカ本体のコネクタと、コントローラを接続します。 

           接続前             カチッと音がするのが正常な勘合です。 

 

 

 

 

 

 

 

           コネクタを外す場合は、レバーを押し下げてから抜いてください。 

           無理に引っ張ると、断線する可能性があります。 

  

！ 注意 
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  ②コントローラとスイッチなどの配線 

    コントローラのスイッチコネクタにスイッチボックス、スイッチケーブルなどの配線 

    を接続します。 

    スイッチボックスは配線済みのため、コネクタを接続するだけです。 

    スイッチケーブルを使用される場合は、６．オプション ③スイッチケーブルの 

    配線図を参照ください。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   ③コントローラ・電源コネクタへの配線 

     電源コネクタへは、ＤＣ２４Ｖを接続します。専用のＡＣアダプタ使用をお勧めします。 

     お客様で電源をご用意される場合は、以下のサイズのプラグをご用意ください。 

５.５ｍｍ(外径) ×２.１ｍｍ(内径) 

 

        プラグ         ジャック          配線記号 
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■ ■ ５．３ 機能切替について ■ ■ 

 

出荷時は機能選択「１」が設定されています。変更しないでください。 

機能選択 １ ２ ３ ４ 

DSW1 

設定 

    

 
アブソーバ 

ストッパー 未使用 未使用 未使用 

※ 黒がスイッチ位置となります。 

 

 

■ ■ ５．４ 運転速度について ■ ■ 

 

５．４．１ 速度切替 

   動作速度をコントローラ内の速度設定トリマーで、切替可能です。 

   前進速度、後退速度を別々に設定できるので、「前進を早く」、「後退をゆっくり」などの 

動作も設定可能です。 

 

   時計回りに回すと速く、反時計回りに回すと遅くなります。 

 

      後退速度設定  前進速度設定 

 

 

                                   遅い   速い 

 

 

 

                                 

                                 

 

 

 

 

 

・小型のマイナスドライバーでスイッチを設定します。 

・設定の変更は、動作中に速度が切り替わります。 

・設定の際に基板上の部品に触らないように、十分な注意をお願いします。 

！ 注意 

最小５０％ 

最大１００％（４８ｍｍ/ｓｅｃ） 

まで設定できます。 

最大に設定されています。 
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■ ■ ５．５ タイマー設定について ■ ■ 

 

５．５．１ 動作指令安定時間設定 

前進もしくは後退指令を入力する時間を設定します。 

設定時間の指令入力を確認し動作開始します。（時間内に指令がＯＦＦした場合は 

リセットします） 

センサーなどで物体を検知して指令に使うときなどに使用します。 

通常は反時計まわりに絞りきっておきます。 

 

              前進指令     後退指令 

              安定時間設定   安定時間設定 

                                   短い  長い  

 

 

 

                                   最小０秒  

                                   最大５秒まで  

                                   設定できます。  

 

 

 

５．５．２ 待ち時間設定 

    動作パターン４、５で使用します。「５．６ 動作パターンについて」参照ください。 

戻りの動作開始を遅らせる時間を設定します。 

 

 

 

 

                                   短い  長い 

 

 

 

                                   最小０秒 

                                   最大２０秒まで 

                                   設定できます。 
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■ ■ ５．６ 動作パターンについて ■ ■ 

 

  １０種類の動作パターンがあらかじめ設定されていますので、コントローラ内の設定スイッチを 

  選択するだけで下表の１０種類のパターンを選べます。 

SW1 動 作 内 容  

0 
・前進指令 ON の間、前進 

・後退指令 ON の間、後退 

1 
・前進指令 ON で前進 LS が ON まで動作 

・後退指令 ON で後退 LS が ON まで動作 

2 ・前進指令 ON の間前進し、OFF すると後退 LS まで戻る 

3 ・後退指令 ON の間後退し、OFF すると前進 LS まで戻る 

4 
・前進指令 ON で前進 LS が ON まで前進し、設定時間経過後、 

後退 LS まで戻る 

5 
・後退指令 ON で後退 LS が ON まで後退し、設定時間経過後、 

前進 LS まで戻る 

6 
・前進指令 ON の間前進し、OFF すると後退 LS まで戻る 

戻り中、前進指令 ON で前進へ切替わる 

7 
・後退指令 ON の間後退し、OFF すると前進 LS まで戻る 

戻り中、後退指令 ON で後退へ切替わる 

8 

・前進指令 ON の間前進し、OFF すると後退 LS まで戻る 

戻り中、前進指令 ON で前進へ切替わる 

・前進指令 ON の状態で電源 ON すると前進 LS が ON まで動作 

・前進指令 OFF の状態で電源 ON すると後退 LS が ON まで動作 

9 

・後退指令 ON の間後退し、OFF すると前進 LS まで戻る 

戻り中、後退指令 ON で後退へ切替わる 

・後退指令 ON の状態で電源 ON すると後退 LS が ON まで動作 

・後退指令 OFF の状態で電源 ON すると前進 LS が ON まで動作 

 * パターン８,９以外は電源 ON 時に動作しません。 

 * Ａ～Ｆは使用禁止です、選択しないでください。 

 

  選択方法 

 

・小型のマイナスドライバーでスイッチを回転・選択します。 

・設定の際に基板上の部品に触らないように、十分な注意を 

お願いします。 

・次の動作から切替えたパターンになります。 

！ 注意 

SW1 
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  各動作パターンの説明 

 

   動作パターン説明は、下図の動作方向、スイッチで説明しています。 

 

 

 

 

 

 

 

                                 

  

 

 

 

 

動作パターン  0   （出荷時設定） 

 

  

前進指令 
ＯＮの間、前進側へ動作し、ＯＦＦで停止します。 

また前進側へ動作中に、前進ＬＳがＯＮで停止します。 

後退指令 
ＯＮの間、後退側へ動作し、ＯＦＦで停止します。 

また後退側へ動作中に、後退ＬＳがＯＮで停止します。 

     前進指令、後退指令を両方共ＯＮした場合は、動作しません。 

 

 

    前進指令         ON     OFF          ON 

                                    前進 LS ON 

    後退指令        OFF       ON        OFF 

 

    動作          前進               前進 

                        後退 

 

 

 

 

 

前進端ＬＳ 

後退端ＬＳ 

前進 

後退 前進スイッチ（２ボタン） 

前進（緑） 後退（黄） 
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動作パターン 1  

 

  

前進指令 
一度ＯＮすると、前進ＬＳがＯＮするまで前進します。 

後退側へ動作中は、ＯＮで停止します。 

後退指令 
一度ＯＮすると、後退ＬＳがＯＮするまで後退します。 

前進側へ動作中は、ＯＮで停止します。 

 

 

    前進指令    ON                  ON          ON 

                前進 LS ON    後退 LS ON 

    後退指令             ON             ON     ON 

 

    動作        前進                前進 

                      後退               後退 

 

 

 

動作パターン 2  

 

  

前進指令 

ＯＮの間、前進側へ動作し、前進ＬＳがＯＮで停止します。 

ＯＦＦすると後退側へ動作し、後退ＬＳがＯＮで停止します。 

後退側へ動作中は、ＯＮしても前進側へは動作しません。 

後退指令 
動作中にＯＮすると動作停止します。 

ＯＮ中は、前進指令は無効となります。 

 

                                   この ON は無効 

    前進指令       ON    OFF         ON   OFF  ON    OFF 

               前進 LS ON   後退 LS ON           後退 LS ON 

    後退指令  

 

    動作        前進              前進 

                    後退              後退 
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動作パターン 3  

 

  

前進指令 
動作中にＯＮすると動作停止します。 

ＯＮ中は、前進指令は無効となります。 

後退指令 

ＯＮの間、後退側へ動作し、後退ＬＳがＯＮで停止します。 

ＯＦＦすると前進側へ動作し、前進ＬＳがＯＮで停止します。 

前進側へ動作中は、ＯＮしても後退側へは動作しません。 

 

 

前進指令  

                     前進 LS ON        この ON は無効 

    後退指令      ON    OFF            ON   OFF   ON   OFF 

             後退 LS ON                      前進 LS ON 

    動作              前進             前進 

              後退              後退 

 

 

 

動作パターン 4  

 

  

前進指令 

一度ＯＮで前進側へ動作し、前進ＬＳのＯＮで停止します。 

設定経過後(*)、後退側へ動作し、後退ＬＳがＯＮで停止します。 

 

* 時間を「待ち時間設定トリマー」で設定します。 

後退指令 
動作中にＯＮすると動作停止します。 

ＯＮ中は、前進指令は無効となります。 

 

 

    前進指令     ON  OFF               ON    OFF 

               前進 LS ON  後退 LS ON 

    後退指令                                                   ON 

 

    動作        前進                前進 

                     後退 

                    設定時間 
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動作パターン 5  

 

  

前進指令 
動作中にＯＮすると動作停止します。 

ＯＮ中は、後退指令は無効となります。 

後退指令 

一度ＯＮで後退側へ動作し、後退ＬＳのＯＮで停止します。 

設定経過後(*)、前進側へ動作し、前進ＬＳがＯＮで停止します。 

 

* 時間を「待ち時間設定トリマー」で設定します。 

 

 

    前進指令                                                   ON 

               後退 LS ON  前進 LS ON  

    後退指令     ON   OFF              ON   OFF  

 

    動作                    前進 

              後退               後退 

                    設定時間 

 

動作パターン 6  

 

  

前進指令 

ＯＮの間、前進側へ動作し、前進ＬＳがＯＮで停止します。 

ＯＦＦすると後退側へ動作し、後退ＬＳがＯＮで停止します。 

後退途中に、ＯＮすると前進側へ動作が切り替わります。 

後退指令 
動作中にＯＮすると動作停止します。 

ＯＮ中は、前進指令は無効となります。 

 

 

    前進指令      ON    OFF        ON   OFF    ON      OFF 

                    後退 LS ON                   後退 LS ON 

    後退指令  

 

    動作        前進            前進              前進 

                    後退          後退             後退 
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動作パターン 7  

  

前進指令 
動作中にＯＮすると動作停止します。 

ＯＮ中は、後退指令は無効となります。 

後退指令 

ＯＮの間、後退側へ動作し、後退ＬＳがＯＮで停止します。 

ＯＦＦすると前進側へ動作し、前進ＬＳがＯＮで停止します。 

前進中に、ＯＮすると後退側へ動作が切り替わります。 

 

    前進指令  

                    前進 LS ON                   前進 LS ON 

    後退指令      ON    OFF        ON   OFF    ON      OFF 

 

    動作                    前進           前進              前進 

              後退            後退             後退 

 

 

 

動作パターン 8  

  

前進指令 

ＯＮの間、前進側へ動作し、前進ＬＳがＯＮで停止します。 

ＯＦＦすると後退側へ動作し、後退ＬＳがＯＮで停止します。 

後退途中に、ＯＮすると前進側へ動作が切り替わります。 

後退指令 

動作中にＯＮすると動作停止します。 

※ＯＮ中は、前進指令は無効となります。 

ＯＦＦすると前進指令のＯＮ／ＯＦＦに応じて動作します。 

    ※前進指令ＯＮの状態で電源ＯＮすると前進ＬＳがＯＮまで動作し、 

     前進指令ＯＦＦの状態で電源ＯＮすると後退ＬＳがＯＮまで動作します。 

 

    前進指令      ON    OFF        ON   OFF    ON      OFF 

                    後退 LS ON                   後退 LS ON 

    後退指令  

 

    動作        前進            前進              前進 

                    後退          後退             後退 
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動作パターン 9  

  

前進指令 

動作中にＯＮすると動作停止します。 

※ＯＮ中は、後退指令は無効となります。 

ＯＦＦすると後退指令のＯＮ／ＯＦＦに応じて動作します。 

後退指令 

ＯＮの間、後退側へ動作し、後退ＬＳがＯＮで停止します。 

ＯＦＦすると前進側へ動作し、前進ＬＳがＯＮで停止します。 

前進中に、ＯＮすると後退側へ動作が切り替わります。 

    ※後退指令ＯＮの状態で電源ＯＮすると後退ＬＳがＯＮまで動作し、 

     後退指令ＯＦＦの状態で電源ＯＮすると前進ＬＳがＯＮまで動作します。 

 

    前進指令  

                    前進 LS ON                   前進 LS ON 

    後退指令      ON    OFF        ON   OFF    ON      OFF 

 

    動作                    前進           前進              前進 

              後退            後退             後退 
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■ ■ ５．７ 外部入出力について ■ ■ 

  外部入出力は外部機器（ＰＬＣ等）とのインターフェイス部で、動作指令などの入力信号と、 

動作中などの出力信号があります。 

 

５．７．１ 外部入力回路仕様 

項 目 仕 様 

入力点数 ２点 

入力電圧 DC24V±10% 

入力電流 約 7mA／DC24V 

絶縁方式 非絶縁 

適応接続先 
PLC の出力 

（ｼﾝｸﾀｲﾌﾟﾄﾗﾝｼﾞｽﾀ出力） 

 

外部に無接点回路を接続される場合、スイッチＯＦＦ時の１点当たりの漏洩電流は 

１ｍＡ以下として下さい。 

機械式接点（リレー、スイッチ等）をご使用の際は、サイクルタイムなどから寿命を 

     ご考慮ください。また、接点が微小電流用の物をご使用下さい。 

 

    スイッチコネクタ 

Ｎｏ． 信号名  

1 ＋２４Ｖ ２４Ｖ出力端子 (最大 0.1Ａ以内でご使用下さい。) 

2 前進指令 前進方向への移動指令です。 

3 後退指令 後退方向への移動指令です。 

4 ＣＯＭ 入力コモン 

     ハウジング：ＸＨＰ－４（ＪＳＴ） 

     コンタクト：ＳＸＨ－００１Ｔ－Ｐ０．６（ＪＳＴ） 

 

    付属品の試運転用ケーブル（ケーブル長８０ｍｍ）をご使用ください。 

 

  

                                 ・アカ－クロ接続で前進 

・シロ－クロ接続で後退 

 

    また、オプションでスイッチケーブル（ケーブル長３ｍ）、２点スイッチボックス 

を用意しております。 

    ６． オプション②、③を参照ください。 

 



 Absorber Stopper 
 

                                                                               SUS Corporation  5-14 

 

５．７．２ 外部出力回路仕様 

項 目 仕 様  

 

 

 

 

     

 

出力点数 ５点 

負荷電圧 DC24V±10% 

最大負荷電流 20mA/1 点  

絶縁方式 非絶縁 

適応接続先 
PLC の入力 

（シンクタイプ） 

 

     本出力素子は、負荷短絡もしくは定格以上の電流が流れた場合は、内部回路が破損します。 

本出力回路はＰＬＣの入力回路に接続されるよう設計されています。 

リレー等の誘導負荷を接続される場合は、リレーの負荷電流をご確認の上ご使用下さい。 

また、コイルに逆起電力吸収用ダイオードを必ず接続して下さい。 

 

 

    外部出力コネクタ 

Ｎｏ． 信号名  

1 前進ＬＳ 前進ＬＳ ＯＮ中にＯＮします。 

2 中間ＬＳ 未使用 

3 後退ＬＳ 後退ＬＳ ＯＮ中にＯＮします。 

4 ＲＤＹ 電源投入でＯＮします。アラーム時ＯＦＦします。 

5 動作中 動作中ＯＮします。 

6 ＣＯＭ 出力コモン 

      ハウジング：ＸＨＰ－６（ＪＳＴ） 

      コンタクト：ＳＸＨ－００１Ｔ－Ｐ０．６（ＪＳＴ） 

          

    オプションで出力ケーブル＜XAR-019＞（ケーブル長０．１５ｍ）を用意しております。

６． オプション④を参照ください。 
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５．７．３ 外部入出力 接続例   

    ＰＬＣとの接続例           コントローラとＰＬＣの入出力を 

各々接続した例です。 

 

     コントローラ 

    

                   PLC 等 
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■ ■ ５．８ 表示灯について ■ ■ 

 

コントローラ内の表示灯で、動作指令やＬＳの入力状態を確認できます。 

 

       後退ＬＳ（赤） 中間ＬＳ（黄） 

                    前進ＬＳ（緑）  後退指令（赤） 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                前進指令（緑） 

              電源（緑）  コントローラ動作（黄点滅） 

 

                 アラーム（赤） 

 

 

 

 

 

 

 

 

              

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

名称 内容 

前進ＬＳ、中間ＬＳ、後退ＬＳ それぞれのリミットスイッチＯＮで点灯 

前進指令、後退指令 外部入力信号ＯＮで点灯 

電源 電源通電時点灯 

アラーム アラーム発生時点灯 

コントローラ動作 コントローラが正常に動作しているとき点滅 
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■ ■ ５．９ アラームについて ■ ■ 

    アラームは、下記の原因で発生します。     

エラー 内容 

動作タイムエラー 

動作パターン０以外で前進・後退指令が入ったとき、３秒以内 

（変更不可）にそれぞれの動作端に達しない場合は動作タイム

エラーとなり、アラーム(赤)が点灯し、停止します。 

次の前進、または後退指令を受けるとアラームは消灯し、 

前進または後退を行います（３回まで）。 

４回目の動作タイムエラーの際には、前進(後退)指令では 

リセットせず、電源ＯＦＦでリセットします。 

アラーム発生時は、ＲＤＹ出力がＯＮ→ＯＦＦしますので、 

外部機器にて確認を行ってください。 

モータ過電流 
コントローラがモータ過電流を検出すると、エラーとなります。

電流値が正常に戻ると、自動でリセットします。 
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６．オプション 

 

 ①ＡＣアダプタ ＜SUC-261＞ 

    入力 ：AC100V～AC240V 

  出力 ：DC24V １A 

    ﾌﾟﾗｸﾞ：5.5mm(外径) ×2.1mm(内径) 

             ケーブル 1.2ｍ 

 

  ②スイッチ（２ボタン） ＜XAK-S049＞ 

２点スイッチボックス ケーブル３ｍ 

 

 

 

 

 

 

 

 

③スイッチケーブル ＜XAR-015＞ 

   お客様でリミットスイッチ・センサなどを接続できるスイッチケーブルです。 

    

                       ３ｍ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

詳細 
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④出力ケーブル ＜XAR-019＞ 

   お客様でＰＬＣなどに接続できる出力ケーブルです。 

   負荷電流は 20ｍＡ/１点を超えない範囲でご使用下さい。 

               １５０ｍｍ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ⑤電動ストッパ用モータ延長モータケーブル ＜XAR-021＞ 

   メカ本体とコントローラ間のケーブル長が足りない場合にご使用ください。 

   延長は 1本（５ｍ）までです。    

 

                 ５ｍ 

 

 

 

 

 ⑥パワーユニット（B）付／電動ストッパ／電動ウインチ用入力ケーブル ＜SUC-198＞ 

前進端、後退端の信号を検出できるコントローラとＳｉＯをつなぐケーブルです。 

     

２ｍ 

 

   

 

 

 

 

 ⑦電動ストッパ用出力ケーブル ＜SUC-197＞ 

前進指令、後退指令を制御できるコントローラとＳｉＯをつなぐケーブルです。 

２ｍ 
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 ⑧電動ストッパ用入出力集約ケーブル ２ｍ/５ｍ/１０ｍ 

 ＜ SUC-904 / SUC-905 / SUC-906 ＞ 

SUC-197 と SUC-198 を 1 本に集約したケーブルです。 

 

２ｍ/５ｍ/１０ｍ 

 

 

 

 

 

 

⑨電動ストッパ用出力ケーブル ２ｍ ＜XAR-034＞ 

お客様でＰＬＣなどに接続できる長さ２ｍの出力ケーブルです。 

負荷電流は 20ｍＡ/１点を超えない範囲でご使用下さい。 

２ｍ 

 

 

 

 

 

 

 

 

⑩アブソーバストッパヘッド ＜XAK-S260＞ 

アブソーバストッパのヘッドの交換部品です。 

付属のＭ４皿ボルト、セットスクリューでロッドに固定してください。 
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７．トラブルシューティング 

  動作しない、動作するが以前と動きが違う等、異常が見られる時は、以下項目のチェックを 

お願いします。 

 

１．まったく動かない。 

 

要因１ コントローラに電源が入っていますか？ 

対処 

電源はＤＣ２４Ｖ １Ａを供給してください。 

コントローラの電源表示灯が点灯しているか確認ください。 

 

ＤＣ２４Ｖが供給されていて、電源表示灯が点灯していない場合は、内部の 

ヒューズが破断している可能性があります。 

弊社までご連絡ください。 

 

要因２ 
ロッドフレームが伸びきった位置、もしくは縮みきった位置に 

ありませんか？ 

対処 

ロッドフレームが前進ＬＳ、もしくは後退ＬＳを超えた位置にある場合、 

メカエンドにぶつかり動作できない可能性があります。 

この場合は、ロッドフレームをゆっくりと手動で中央付近まで動かしてから 

動作させてみてください。 

 

要因３ 動作パターンとスイッチ入力があっていない。 

対処 

設定した動作パターンと、使用するスイッチがあっていないと動作しません。 

 

動作パターンの設定を０にして、前進指令、後退指令を入力しての 

動作を確認してください。 

 

要因４ スイッチの配線は正しく接続されていますか？ 

対処 

スイッチケーブルを購入された場合、スイッチの配線をお確かめください。 

 

６．オプション ③を参照され、配線の接続をご確認ください。 

 

要因５ 動作タイムエラー（アラーム赤が点灯）が発生していませんか？ 

対処 

過負荷等により、動作パターン０以外で、３秒以内に動作端に達しない場合は

動作タイムエラーとなり、停止します。 

５．９アラームについてを参照され、リセットしてください。 
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２．動作するが、スムースでない。 

 

要因１ 電源容量不足の可能性があります。 

対処 
電源容量は１Ａが必要です。 

弊社ＡＣアダプタを使用されていない場合は、電源容量をご確認ください。 

 

 

要因２ 電源ケーブルや、モータケーブルの接続をご確認ください。 

対処 

電源コネクタの接続状態、モータケーブルのコネクタ接続状態などを 

ご確認ください。 

各コネクタを一度抜き、再度挿し直しをしてみてください。 

 

 

要因３ レバーピンが磨耗していませんか 

対処 
３.３ 保守点検の方法を参考にグリスの塗付もしくは 

ヘッドの交換を行ってください。 

 

 

要因４ 前進・後退ＬＳを近づけすぎていませんか 

対処 ＬＳの間隔を１６ｍｍ以上空けて動作させてください 
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■ ■ 仕様 ■ ■ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 項 目 仕 様 

本
体 

移動速度 24～48ｍｍ／ｓｅｃ 

モータ DC ギヤードモータ 

ストローク 30ｍｍ 

ワークの条件 
衝突条件 

重量 20ｋｇ以下、衝突時速度 400ｍｍ／ｓｅｃ以下 

重量 0.6ｋｇ 

コ
ン
ト
ロ
ー
ラ 

電源電圧・容量 DC24V ±10％ 最大 1A 

位 置 制 御 オープンループ 

位置決め方法 リミットスイッチ 2点間の移動 

動作切替 10 種類の動作 

ＧＦコネクタサイズ ＧＦ-Ｎシリーズ 

重 量 40ｇ 

共
通 

使用周囲温度湿度 温度 0～40℃  湿度 35～85%RH 結露なきこと 

使用場所 屋内で直射日光が当たらない場所 

使用周囲雰囲気 腐食性ガス・オイルミスト・引火性ガス・塵埃のないこと 

保存温度湿度 温度 -10～50℃ 湿度 35～85%RH 結露、凍結なきこと 
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■ ■ 外形図 ■ ■ 

本体外形図 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

コントローラ外形図 
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■ ■ ＳｉＯとの接続図 ■ ■ 
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改版履歴 

 

版 年 月 日 内  容 変更ページ 
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